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1) Ajustando o endereço do escravo (D8176)

Ajuste 0~15 para o registro de dados especial D8176, 0 é para o mestre, e 1~ é para o escravo.

2) Ajustando o número dos escravos (D8177)

Ajuste 0~15 para o registro de dados especial D8177(padrão: 7). Não é necessário para escravos.

O número dos escravos deve ser ajustado de acordo com as diferentes condições para aumentar a velocidade

de atualização da rede.

3) Ajustando a taxa de atualização (D8178)

Ajuste 0~2 para o registro de dados especial D8178 (padrão: 0). Não é necessário para escravos.

Os endereços a serem atualizados sob modo diferente:

4) Ajustando número de novas tentativas (D8179)

Ajuste 0~10 para o registro de dados especial D8179 (padrão: 3). Não é necessário para escravos. Se o mestre

tentar se comunicar com o escravo novamente acima do número de vezes ajustadas, o escravo entrará em erro de

comunicação.

5) Ajuste de time-out (D8180)

Ajuste 5~255 para o registro de dados especial D8180 (padrão: 5), o produto de tal valor vezes 10 é o tempo

máximo que CLP tem para realizar a transmissão de dados na rede (ms).

6) Valor atual do ciclo de varredura da rede (D8401)

O produto de tal valor vezes 10 é o ciclo atual de varredura da comunicação (ms).

7) Ciclo de varredura máximo (D8402)

Modo 0 Modo 1 Modo 2
Endereço

(M) （D） （M） （D） （M） （D）

No 0 － D0~D3 M2000~M2031 D0~D3 M2000~M2063 D0~D7

No 1 － D10~D13 M2064~M2095 D10~D13 M2064~M2127 D10~D17

No 2 － D20~D23 M2128~M2159 D20~D23 M2128~M2191 D20~D27

No 3 － D30~D33 M2192~M2223 D30~D33 M2192~M2255 D30~D37

No 4 － D40~D43 M2256~M2287 D40~D43 M2256~M2319 D40~D47

No 5 － D50~D53 M2320~M2351 D50~D53 M2320~M2383 D50~D57

No 6 － D60~D63 M2384~M2415 D60~D63 M2384~M2447 D60~D67

No 7 － D70~D73 M2448~M2479 D70~D73 M2448~M2511 D70~D77

No 8 － D80~D83 M2512~M2543 D80~D83 M2512~M2575 D80~D87

No 9 － D90~D93 M2576~M2607 D90~D93 M2576~M2639 D90~D97

No A － D100~D103 M2640~M2671 D100~D103 M2640~M2703 D100~D107

No B － D110~D113 M2704~M2735 D110~D113 M2704~M2767 D110~D117

No C － D120~D123 M2768~M2799 D120~D123 M2768~M2831 D120~D127

No D － D130~D133 M2832~M2863 D130~D133 M2832~M2895 D130~D137

No E － D140~D143 M2896~M2927 D140~D143 M2896~M2959 D140~D147

No F － D150~D153 M2960~M2991 D150~D153 M2960~M3023 D150~D157

D8178 0 1 2
Modo DATA LINK Modo 0 Modo 1 Modo 2

Endereço de bit (M) 0 pontos 32 pontos 64 pontos
Taxa de atualização Endereço de word

(D)
4 pontos 4 pontos 8 pontos
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Exemplo de programa para ajustar o tal dispositivo:

MOV D8176K0

MOV D8177K2

MOV D8178K1

MOV D8179K3

X000

MOV D8180K6

Slave address range :0~15

Time out setting : 6 (60ms)

Retry times : 3(3 times)

Refresh setting : 1, mode 1

( range: 0~2)

Slaver number: 2

(range: 1~15)

Unnecessary

for slaves

DTLK 0

X001

Código de erro:

Quando há um erro, os marcadores especiais M8400~M8415 irão indicar a condição de erro e o código do

erro será armazenado em registros de dados especiais (D8419~D8434).

Faixa de endereço do escravo

Número do escravo: 2
(1~15)

Taxa de atualização 1,
modo 1 faixa (0~2)

Tempo para nova tentativa de
transmissão: 3 (3 Tempos).

Ajuste do time-out: 6 (60ms)

Desnecessário para escravos

Código
do erro

Erro
Endereço
do erro

Verificação de
endereço

Descrição Ponto de verificação

01H
Erro de comunicação
(time-out) L M

Não há resposta quando o
mestre manda um telegrama
para o escravo.

Fiação, fonte de
alimentação e estado
de run/ stop

02H
Erro de comunicação
(número do nó inválido) L M

O endereço não foi ajustado
de acordo com certas relações
entre mestre e escravo

Fiação

03H

Erro na contagem da
comunicação

L M

Os dados no contador de
comunicação não estão de
acordo com certas relações
entre mestre e escravo

Fiação

04H
Erro no formato do
telegrama de
comunicação

L M, L
Erro no formato do telegrama
de comunicação

Fiação e ajuste de
DTLK

11H

Erro de comunicação
(Tempo de comunicação
excedido)

M L

Depois das respostas do
escravo para o mestre, o
mestre não envia outro pedido
para os escravos

Fiação, fonte de
alimentação e estado
de run/ stop

14H
Erro no telegrama de
comunicação

M L
Erro na carcaça da
comunicação do mestre

Fiação e ajuste de
DTLK

21H Sem escravo L L *1 Endereço da rede incorreto Ajuste de endereço

22H

Erro no endereçamento

L L *1

Endereço do escravo não está
de acordo com certas
relações entre mestre e
escravo

Fiação

23H

Erro na contagem da
comunicação

L L *1

Os dados no contador da
comunicação não estão de
acordo com certas relações
entre mestre e escravo

Fiação

31H
Erro no parâmetro da
comunicação de
recebimento

L L *2
Mestre envia pedido antes do
escravo aceitar o parâmetro
ajustado

Fiação, fonte de
alimentação e estado
de run/ stop

32H
Outros erros

L L *1
Erro na instrução de
comunicação

Definição dos
parâmetros da rede
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M: mestre L: escravo

*1: outro escravo 2*: Escravo individual

Temporização da seqüência de comunicação e tempo necessário para transmissão.

A comunicação entre mestre-estação e escravo-estação não é síncrona ao ciclo de varredura do mestre-

estação.

O mestre-estação irá executar a troca de dados e atualizar o marcador de comunicação no ciclo de

varredura depois de completar a comunicação.

Diagrama da temporização da seqüência de comunicação e do atraso de comunicação.

Na rede DATA LINK, haverá um atraso para recebimento dos dados. Favor referir-se à seguinte figura para

temporização da seqüência de comunicação:

Por exemplo: o M2064 para escravo 1 é controlado por X010. O estado de M2064 será enviado para um

outro nó da rede quando a instrução DTLK for habilitada.
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Tempo necessário para completar a transmissão

No modo de comunicação DATA LINK, o tempo que T necessário para completar a comunicação mestre-

estação com todos os escravos-estações pode ser descrito da seguinte maneira (não utilizará o CICLO DE VARREDURA

do mestre-estação):

T=Ta+Tc+[Tb+Tn+Tc+T0]*n1{+[Tb+Tn+D8180*10]*n2}:

T
a
: o tempo de transmissão da instrução de envio do mestre para a configuração de rede do escravo.

T
b
:o tempo de transmissão da instrução de envio do mestre para a troca de dados do escravo.

T
c
: o tempo de transmissão para a troca de dados da rede (difere do modo DTLK diferente).

T
0
:o tempo do estado de comunicação de detecção do mestre (0~1 CICLO DE VARREDURA)

T
n
: o tempo do estado de comunicação de detecção do escravo (0~1 CICLO DE VARREDURA)

(n1+n2): número do escravo DTLK ajustado no mestre (D8177=1~15), n1: número atual do escravo, n2:

número do escravo que não é reconhecido pelo mestre (0~15).

D8180 é o valor de time-out.

Tempo de atraso:

Tu: o tempo necessário para o CLP detectar o status de entrada (máx. 1 CICLO DE VARREDURA);

Tv: o tempo entre o estado da entrada ser recebido pelo CLP e o programa iniciar a varredura;

Tw: o tempo para o envio do resultado de operação (máx. ciclo de varredura da rede);

Tx: tempo entre dados recebidos e dados escritos para os registros (máx. 1 ciclo de varredura);

Ty: o tempo entre a operação do programa e a saída (1 ciclo de varredura);

Tz: atraso da porta de comunicação

O tempo de transmissão conforme o baud rate selecionado:

Tc（ms）Baud Rate
(bps)

Ta（ms） Tb（ms）
Modo DTLK 0 Modo DTLK 1 Modo DTLK 2

9600 21,8 12,6 31,0 40,1 67,6

19200 10,9 6,3 15,5 20,1 33,8

38400 5,5 3,2 7,8 10,0 16,9

57600 3,7 2,1 5,2 6,7 11,3

76800 2,8 1,6 3,9 5,0 8,5

128000 1,7 1,0 2,4 3,0 5,1

153600 1,4 0,8 2,0 2,5 4,3

307200 0,7 0,4 1,0 1,3 2,2

3.16.2 RMIO (FNC 191)

Operandos
Mnemônico Função

K
Passos do programa

RMIO
FNC 191
(IO Remoto)

Montar uma pequena rede
que permite que um CLP
controle outros 4 CLPs.

K, H:0,1

0: Porta RS485 integrada à CPU；
1: Porta RS485 ou RS232 na placa de expansão.

3 passos

Operação:

Esta função F191 RMIO utilizada pela CLP permite montar uma pequena

rede que conecta o CLP à controlar outros 4 CLPs.

Apesar de haverem duas portas de comunicação disponíveis para a rede

RMIO, somente aquela que for habilitada primeiro será utilizada na

comunicação.

O formato do telegrama de comunicação e a taxa de transmissão são parâmetros ajustados pelos endereços

D8120 ou D8320.

RMIO K
X000
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 Nota 1: Quando um CLP é ajustado como escravo na rede RMIO, ele passa a ser utilizado unicamente

como expansão de I/O do CLP mestre, todo o restante do programa não será executado.

 Nota 2: Uma vez habilitada a instrução RMIO em CLP configurado como escravo, somente um STOP no

CLP poderá desabilitá-la.

Na rede I/O Remoto, o CLP mestre pode controlar outros 4 CLPs.

A B SG A B SG A B SG A B SG
R

A B SG
R

Item Descrição

Padrão de
comunicação

EIA RS485

Taxa de
Transmissão

9600bps～307200bps

Número de
escravos

Máx 4 escravos

Escravo 1
Entrada: 36 pontos (M4200～M4235)；Saída: 24 pontos

(M4600～M4623)

Escravo 2
Entrada: 36 pontos (M4240～M4275)；Saída: 24 pontos

(M4624～M4647)

Escravo 3
Entrada: 36 pontos (M4280～M4315)；Saída: 24 pontos

(M4648～M4671)

Endereços
relacionados

Escravo 4
Entrada: 36 pontos (M4320～M4355)；Saída: 24 pontos

(M4672～M4695)

Cabo
Par trançado com malha, 2 vias
Comprimento total: 500m (76800bit/s), 1km(38400bit/s)

As placas de expansão de ambas as portas, RS485/ RS232 (todos os tipos estão disponíveis para expansão) a

porta RS485 (porta integrada no módulo base da CPU), estão disponíveis para a comunicação I/O remoto. Porém,

elas não podem ser habilitadas simultaneamente.

Nota: Somente unidade básica pode ser ajustada como escravo em modo RMIO.

Endereços relacionados:

1) Marcadores especiais

Marcadores
especiais

Característica Função Descrição Responder de

M8335
Somente
leitura

Status da Comunicação Setado enquanto comunicação RMIO
está habilitada

M/L

M8336
Somente
leitura

Erro no Mestre Setado quando houver um erro no
Mestre

L

M8337
Somente
leitura

Erro no Escravo 1 Setado quando houver um erro no
Escravo 1

M/L

M8338
Somente
leitura

Erro no Escravo 2 Setado quando houver um erro no
Escravo 2

M/L

M8339
Somente
leitura

Erro no Escravo 3 Setado quando houver um erro no
Escravo 3

M/L

M8340
Somente
leitura

Erro no Escravo 4 Setado quando houver um erro no
Escravo 4

M/L

M8341
Somente
leitura

Modo RMIO Placa de expansão em modo RMIO M/L

M8342
Somente
leitura

Modo RMIO Porta RS485 em modo RMIO M/L
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2) Registro de dados D

Marcadores
especiais

Característica Função Descrição
Responder

de

D8373 Somente leitura Número de endereço
Armazena o próprio endereço do
PLC

M/L

D8374 Somente leitura Número de escravos Armazena o número de escravos M/L

D8376 Escrita Define o número do nó Ajusta o endereço do próprio PLC M/L

D8377 Escrita Define o número de escravos
Ajusta o número de escravos na
rede

M

D8379 Leitura/Escrita Número de novas tentativas
Ajusta o número de tentativas em
caso de falha de comunicação

M

D8380 Leitura/Escrita Ajuste de time-out
Ajusta o tempo máximo de
transmissão dos dados da rede

M/L

D8331 Somente leitura Ciclo atual de varredura da rede
Armazena o valor atual do ciclo
de varredura da rede

M

D8332 Somente leitura Ciclo de varredura máximo
Armazena o valor máximo medido
do ciclo de varredura da rede M

D8333 Somente leitura Número de erros no mestre Número de erros no mestre L

D8334 Somente leitura Número de erros no escravo 1 Número de erros no escravo 1 M/L

D8335 Somente leitura Número de erros no escravo 2 Número de erros no escravo 2 M/L

D8336 Somente leitura Número de erros no escravo 3 Número de erros no escravo 3 M/L

D8337 Somente leitura Número de erros no escravo 4 Número de erros no escravo 4 M/L

D8338 Somente leitura Código do erro do mestre Código do erro do mestre L

D8339 Somente leitura Código do erro do escravo 1 Código do erro do escravo 1 M/L

D8340 Somente leitura Código do erro do escravo 2 Código do erro do escravo 2 M/L

D8341 Somente leitura Código do erro do escravo 3 Código do erro do escravo 3 M/L

D8342 Somente leitura Código de erro do escravo 4 Código do erro do escravo 4 M/L

Ajuste:

Quando o programa estiver em operação, ou o CLP estiver energizado, todos os ajustes para I / O Remoto

terão efeito.

1) Ajustando o endereço do escravo (D8376)

Ajuste 0~4 para o registro de dados especial D8376, 0 é para o mestre, e 1~4 é para o escravo.

2) Ajustando o número de escravos (D8377)

Ajuste 1~4 para o registro de dados especial D8377 (padrão: 4). Não é necessário para escravos.

O número de escravos deve ser ajustado de tal forma a tentar minimizar o tempo de atualização da rede.

Os endereços relacionados à rede I/O Remoto:

Na rede I/O Remoto, os endereços relacionados para o mestre:

Mestre Escravo 1

Entrada M4200～M4235 X000~X043Escravo
1 Saída M4600～M4623 Y000~Y027 Escravo 2

Entrada M4240～M4275 X000~X043Escravo
2 Saída M4624～M4647 Y000~Y027 Escravo 3

Entrada M4280～M4315 X000~X043Escravo
3 Saída M4648～M4671 Y000~Y027 Escravo 4

Entrada M4320～M4355 X000~X043Escravo
4 Saída M4672～M4695 Y000~Y027
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F iação:

A B SG A B SG A B SG A B SG

R S485 RS232 converter

R R

Conversor

 Nota 1: O borne a ser utilizado deve ter características tais de modo a evitar que a comunicação da rede

venha a ser interrompida influência de ruídos externos.

 Nota 2: Ramificação do cabo de comunicação não deve exceder 3.

 Nota 3: R representa resistor de terminação (120,1/4W).

Seqüência de comunicação e o tempo necessário para transmissão

O Tempo Necessário para Transmissão

Na comunicação da estação mestre para estação escrava, a troca de dados na rede I/O remoto e a atualização

do marcador de comunicação são síncronos com o ciclo de varredura da estação mestre. O processo de comunicação

irá aumentar o ciclo de varredura da estação mestre.

Quando há um erro na comunicação entre mestre e escravo, a comunicação I/O remoto e operação CLP irão

parar e entrar em condição anormal.

Quando ocorre um erro na comunicação entre a estação mestre e a estação escrava, a comunicação I/O

remota e a execução do programa do CLP serão paradas e irão entrar em modo de erro.

Além disso, todos os marcadores de comunicação da estação mestre e estação escrava serão zerados.

Possíveis causas de erro são as seguintes:

 Erro no CRC

 Escravo em modo de STOP ou modo de ERRO

 Escravo não conectado ou fio de conexão partido

Conversor RS-485 RS-232

I/O I/O I/O

Data exchange
Communication flag update

Data exchange
Communication flag update

Slave 1 Slave 2 Slave 3 Slave 4

A communication scan time

One scan time

Master
scan time

Slave 1 Slave 2 Slave 3 Slave 4

Um tempo de varredura

Atualização do marcador da
comunicação de troca de dados

Atualização do marcador da
comunicação de troca de dados

Um tempo de varredura da comunicação

Tempo de
varredura
do mestre Escravo 1 Escravo 2 Escravo 3 Escravo 4 Escravo 1 Escravo 2 Escravo 3 Escravo 4
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Data exchanging
Communication flag updated

One scan time

No data exchanging
Data exchanging
Communication flag updated

Slave

Scan time
for slave

Slave

Quando a estação mestre estiver no modo STOP ou modo ERRO, ela não se comunicará com nenhuma estação

escravo. Os ajustes do telegrama de comunicação entre mestre e escravo não são iguais.

Seqüência de comunicação para escravo

A comunicação do escravo para o mestre é assíncrona ao ciclo de varredura do escravo.

Após encerrar a comunicação entre mestre e escravo, os dados I/O Remotos e marcador de comunicação serão

atualizados, o que irá durar aproximadamente 0,2ms.

O tempo necessário para a transmissão

Na rede I/O remoto, o tempo T (período de comunicação a ser acrescido ao tempo do ciclo de varredura da

estação mestre) necessário para a estação mestre completar a comunicação com todas as estações escravas é o

seguinte:

Taxa de
transmissão (bps)

Tempo de
comunicação para
cada escravo. Tn

(ms)

Time out
t (ms)

Tempo de comunicação
para o mestre, T(ms)

Tempo de
comunicação normal

para mestre e 4
escravos (ms)

9600 42 168

19200 21 84

38400 11 44

57600 7 28

76800 6 24

128000 4 16

153600 3 12

307200 2

D8380*10

Tn*n1＋t*n2
(n1: número normal de

escravos; n2: número de
escravos para time out).

8

Se houver um erro de comunicação no escravo, o tempo de comunicação será aumentado repetidamente. (Tn

será adicionado ao tempo para cada erro) Taxa de transmissão.

Tempo de atraso:

Quando o I/O remoto estiver recebendo dados, haverá um atraso conforme figura a seguir:

Um tempo de varredura

Tempo de varredura
para escravo

Escravo Escravo

Marcador da comunicação
de troca de dados atualizado

Marcador da comunicação
de troca de dados atualizado

Nenhuma troca de
dados
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T1: Atraso da entrada (tempo para leitura do estado da entrada)

T2: tempo para o mestre escrever os dados no registrador de dados

T3: Execução do programa do usuário e atualização das saídas

T4: tempo para o escravo receber o dado transmitido

T5: Atraso da atualização da saída (tempo de resposta para OFF a ON)

Código de erro:

Quando há um erro, os relés especiais M8336~M8340 indicarão a condição de erro e o código de erro será

armazenado em registros de dados especiais D8338~D8342.

X010

M4600

RMIO 0

X000

I/O I/O I/O

One scam time for master

T1 T2 T3

T5T4

Program operation and RMIO data exchanging

Input terminal

Input logical side

Data memory X010

Data memory M4600

Output logical side

Output terminal

output Y0 on slave 1

I/O I/O I/OI/OI/O I/OSlave scan

Execução do programa e troca de dados da rede RMIO

Um ciclo de varredura para o mestre

Sinal físico na entrada

Sinal lógico de entrada
lido pelo CLP

Memória de dados X010

Memória de dados M4600

Varredura do escravo

Sinal lógico da saída processada pelo CLP

Sinal físico da saída

Saída Y0 no escravo
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M: mestre L: escravo

*1: outro escravo

3.16.3 TEXT (FNC 192)

Operandos
Mnemônico Função

D S n
Passos do programa

TEXT
FNC 192

Texto do display
(incluindo dados de
registro) no LCD OP08

D D K, H: 1,2 7 passos

Operação:

Esta instrução deve ser utilizada com a interface homem-máquina (IHM) OP08. Depois de habilitar F192, o

valor 13 será escrito no registro de dados D8284, depois da OP08 armazenar o dado ‘13’ em D8284, o valor 13

também será escrito em D8285 pela OP08.

Conforme F192 é habilitado, um determinado arquivo de texto será armazenado em D8280 e D8281 (D8280

é para o arquivo ser apresentado na primeira linha da OP08, D8281 é para a segunda linha) e o valor da variável

ser apresentada será armazenado em D8295 e D8296.

O valor em D8295 será apresentado na posição ‘#’ da primeira linha, enquanto o valor em D8296 será

mostrado na segunda.

Onde houver um ‘?’ no display de LCD, dados poderão ser inseridos. Os dados inseridos na primeira linha

serão armazenados no registro D (Número = valor em D8295 + 1). Em relação à segunda linha, os dados

inseridos na posição ‘?’ serão armazenados no registro D (Número =valor em D8296 + 1).

‘#’ e ‘?’ podem ser colocados em qualquer lugar no arquivo de texto. Porém, somente os 5 anteriores podem

ser ajustados como entradas ou saídas.

Código
do erro

Erro
Endereço
do erro

Verificação de
endereço

Descrição Ponto de verificação

01H Erro de comunicação
(time-out)

L M Não há resposta quando o mestre
manda um telegrama para o
escravo

Fiação, fonte de
alimentação e estado de
run/ stop

02H Erro de comunicação
(endereçamento)

L M O endereço não foi ajustado
corretamente

Fiação

03H Erro na contagem da
comunicação

L M Os dados no contador de
comunicação não estão de
acordo com certas relações entre
mestre e escravo

Fiação

04H Erro no formato do
telegrama

L M, L Erro no formato do telegrama de
comunicação com o escravo

Fiação e ajuste de RMIO

11H Erro de comunicação
(falha na transmissão)

M L Depois das respostas do escravo
para o mestre, o mestre não
envia outro pedido aos escravos

Fiação, fonte de
alimentação e estado de
run/ stop

14H Erro no formato do
telegrama

M L Erro no formato do telegrama de
comunicação com o mestre

Fiação e ajuste de RMIO

21H Sem escravo L L *1 Endereço da rede incorreto Ajuste de endereço

22H Erro de endereçamento L L *1 Endereço do escravo ajusta
incorretamente

Fiação

23H Erro na contagem da
comunicação

L L *1 Os dados no contador da
comunicação não estão de
acordo com certas relações entre
mestre e escravo

Fiação

24H Erro no formato do
telegrama

L L *1 Erro no formato do telegrama
com o escravo

Fiação e ajuste de RMIO
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Exemplo:

Posição do
LCD

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Arquivo de texto 1：
Registro D 2000 2001 2002 2003 2004 2005 2006 2007 2008 2009

Conteúdo C o m p r i m : # # . # # # c m

Arquivo de texto 2:
Registro D 2010 2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019

Conteúdo P e s o : # # . # # # k g

Arquivo de texto 3:
Registro D 2020 2021 2022 2023 2024 2025 2026 2027 2028 2029

Conteúdo P r e ç o u n i t. : $ ? ? ? ? ?

Descrição:

1, Quando X000 é setada, 2 será levado para D200 enquanto 12345 será levado para D300;

2, Quando M100 for setado, a instrução TEXT será habilitada. D8284 tem o valor padrão 13, D200 serão

escritos em D8280; 300 a D8285. Então, OP07/08 entrará em modo F192.

3, F192 irá operar pela primeira vez. Enquanto D8280=D200=2, OP07/08 irá apresentar o arquivo 2 na

primeira linha do display. Devido a um ‘#’ no arquivo 2, 12345 em D300 será apresentado no lugar de ‘#’.

TEXT D200 D300 K2

M100

MOV K2 D200

X000

MOV K12345 D300
Weight : 12.345 kg

Information on OP07/08 LCD

Unit price : $?????

Informação na IHM LCD OP08

Peso: 12.345Kg

Preço unitário

TEXT D200 D300 K1

M100

MOV K2 D200

X000

MOV K12345 D300
Weight : 12.345 kg

Information on OP 07/08 LCDInformação na IHM LCD OP08

Peso: 12.345Kg
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Descrição:

1) Quando X000 é setada, 2 será levado para D200 enquanto 12345 será levado para D300;

2) Quando M100 for setado, a instrução TEXT será habilitada. D8284 tem o valor padrão 13, D200 serão

escritos em D8280; somatória dos dados em D200 e 1 será escrito em D8281, 300 a D8285, D8286. Então,

OP08 entrará em modo F192.

3) F192 irá operar pela primeira vez. Enquanto D8280=D200=2, D8281=3, OP08 irá apresentar o arquivo

2 na primeira linha do display e o arquivo 3 na segunda linha. Além disso, 12345 em D300 será apresentado no

lugar de ‘#’ e os dados de entrada pelas teclas serão armazenados em D301.

3.17 COMPARAÇÕES LÓGICAS

Comparações lógicas - FNC 220 à FNC 249

Conteúdo:

LD - LD compare FNC 224 à 230

E - E compare FNC 232 à 238

OU - OU compare FNC 240 à 246

Lista de símbolos:

D – Endereço de destino.

S – Endereço de origem.

m, n - Número de endereços ativos, bits ou uma constante operacional.

Sufixos numéricos adicionais serão anexados se houver mais de um operando com a mesma função, ex: D1,

S3 ou para endereços de lista/tabelados D3+0, S+9 etc.

MSB – Bit mais significante, por vezes usado para indicar o sinal matemático de um número, ex: positivo = 0,

e negativo = 1.

LSB – Bit menos significante.

Modificações de instrução:

   - Instrução de 16 bits, onde identifica a instrução mnemônica.

   P - Instrução de 16 bits habilitada por pulso (simples).

D   - Instrução de 32 bits.

D  P -Instrução de 32 bits habilitada por pulso (simples).

 – Uma instrução repetitiva que mudará o valor de destino a cada varredura menos quando for habilitada

por um pulso.

 – Um operando que não pode ser indexado, ex: A adição de V ou Z ou é inválida ou não terá efeito para

o valor do operando.

3.17.1 LD COMPARE (FNC 224 A 230)

Operandos
Mnemônico Função

S D

Passos do
Programa

LD□
(Compare LoaD)

onde□ é=, >, <,

<>, □, □

Contato de comparação inicial.

Ativo quando a comparação S1 □
S2 for verdadeira

K,H, KnX, KnY, KnM,
KnS, T, C, D, V, Z

LD□:
5 passos

DLD□:
9 passos
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Operação:

Os valores de S1 e S2 são testados de acordo com a

comparação da instrução. Se a comparação for verdadeira,

então o contato LD está ativo. Se a comparação for falsa,

então o contato LD não está ativo.

Pontos para observar:

As funções de comparação LD podem ser colocadas em

qualquer lugar no programa que se possa colocar uma

instrução padrão LD, por exemplo, sempre no início de um novo bloco.

LD= K200 C10 Y10

LD> D200 K-30 SET Y011

DLD> K6784 C200 M50

X000

M3

3.17.2 AND COMPARE (FNC 232 À 238)

Operação:

Os valores de S1 e S2 são testados de acordo

com a comparação da instrução. Se a comparação

for verdadeira, então o contato AND está ativo. Se

a comparação for falsa, então o contato AND não

está ativo.

Pontos para observar:

As funções de comparação AND podem ser

colocadas em qualquer lugar no programa que se

possa colocar uma instrução padrão AND, por

exemplo, num contato de conexão serial.

AND= K200 C10 Y10

AND> K-10 D0 SET Y011

DAND> K6784 D10 M50

X000

X0

X1

X2

M3

Num F 16 bit 32 bit Ativo quando Inativo quando

224 LD= DLD= S1=S2 S1S2
225 LD> DLD> S1>S2 S1S2

226 LD< DLD< S1<S2 S1S2

228 LD<> DLD<> S1S2 S1=S2

229 LD DLD S1S2 S>1S2

230 LD DLD S1S2 S1<S2

Operandos
Mnemônico Função

S D
Passos do Programa

AND
(AND compare)
onde é =, >, <,

<>,  

Contato de comparação serial. Ativo
quando a comparação S1  S2 for
verdadeira.

K,H, KnX, KnY, KnM,
KnS, T, C, D, V, Z

E:
5 passos
D E:

9 passos

Função 16 bits 32 bits Ativo quando Inativo quando

FNC 232 AND = D AND = S1=S2 S1S2
FNC 233 AND > D AND > S1>S2 S1S2

FNC 234 AND < D AND < S1<S2 S1S2

FNC 236 AND <> D AND <> S1S2 S1=S2

FNC 237 AND  D AND  S1S2 S>1S2

FNC 238 AND  D AND  S1S2 S1<S2
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3.17.3 OR COMPARE (FNC 240 À 246)

Operação:

Os valores de S1 e S2 são testados de acordo com a

comparação da instrução. Se a comparação for verdadeira,

então o contato OR está ativo. Se a comparação for falsa,

então o contato OR não está ativo.

Pontos para observar:

As funções de comparação OR podem ser colocadas

em qualquer lugar no programa que se possa colocar uma

instrução padrão OR, por exemplo, num contato de conexão

paralela.

Y10

OR= K200 C10

M50

X1

X2

DOR D100 K1000

M30

Operandos
Mnemônico Função

S D

Passos do
Programa

OR 
(OR compare)
onde  é =, >, <,

<>, , 

Contato de comparação paralelo. Ativo
quando a comparação S1  S2 for
verdadeira.

K,H, KnX, KnY, KnM,
KnS, T, C, D, V, Z

OU:
5 passos
DOU:
9 passos

Função 16 bits 32 bits Ativo quando Inativo quando

FNC 240 OR= D OR = S1=S2 S1S2
FNC 241 OR > D OR > S1>S2 S1S2

FNC 242 OR < D OR < S1<S2 S1S2

FNC 244 OR <> D OR <> S1S2 S1=S2

FNC 245 OR  D OR  S1S2 S>1S2

FNC 246 OR  D OR  S1S2 S1<S2
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4 MARCADORES ESPECIAIS

4.1 STATUS DO CLP – MARCADORES (M)

4.2 ENDEREÇOS DO RELÓGIO (M)

4.3 MARCADORES DE OPERAÇÃO (M)

Marcador
especial

Função Operação

M8020 Zero Ligado quando o resultado da soma ou subtração for 0

M8021 Borrow Ligado quando o resultado da subtração for menor que o
menor numero negativo do sistema

M8022 Carry Setado quando o resultado da soma deveria ser carregar

M8023
M8024 Direção BMOV (F15) 0: para frente,1:para trás

M8026 Modo RAMP (F67)0: zera, 1: manter
M8027 Modo PR （F77）0: 8bytes;1: 16bytes

M8029 Termina a execução das instruções Na posição ON quando as instruções como DSW (F72)
terminarem

Marcador
especial

Função Operação

M8000 Status de RUN
(Contato NA)

M8001 Status de RUN
(Contato NF)

M8002 Pulso inicial
(Contato NA)

M8003 Pulso inicial
(Contato NF)

E xecutar entrada

M 8061

M 8000

M 8001

M 8002

M 8003
M8004 Erro É setado quando uma ou mais marcadores M8060, 8061,

M8063~8067 estiverem setados.
M8005 Carga baixa da bateria de bakc-up Setado quando a tensão da bateria estiver abaixo do nível

mínimo aceitável.

M8006 Memoriza a condição de carga
baixa da bateria

Seta quando a tensão da bateria estiver muito baixa e reseta
quando uma nova bateria for instalada.

CLP em run

Marcador
epecial

Função Operação

M8010
M8011 Sinal cíclico de 10ms 5ms LIGADO/5ms DESLIGADO

M8012 Sinal cíclico de 100ms 50ms LIGADO/50ms DESLIGADO

M8013 Sinal cíclico de 1s 0,5s LIGADO/0,5s DESLIGADO

M8014 Sinal cíclico de 1min 30s LIGADO/30s DESLIGADO

M8015 Parada e ajuste do relógio Pára a contagem do tempo e ativar modo de programação

M8016 Para de exibir o tempo do relógio Pára de exibir o tempo do relógio

M8017 Offset de +/-30s Offset de +/-30 s para o tempo interno
M8018 Detecção de RTC Verifique se o RTC está habilitado.

M8019 Erro de RTC Relógio está ajustado fora da faixa aceitável.
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4.4 STATUS DO CLP – MARCADORES (D)

4.5 RTC – RELÓGIO DE TEMPO REAL (D)

4.6 MODO DE OPERAÇÃO DO CLP - MARCADORES (M)

Registrador
especial

Função Operação

D8001 TP03 tipo 0x

D8002 Versão 0x100 representa versão 1.00

D8003 Numero de
Identificação

Somente leitura

D8004 Código de Erro

D8005 Código de
Alarme

D8006 Capacidade do
Programa

Registrador
especial

Função Operação

D8010 Apresentar Ciclo de varredura
(0.1ms unidade)

D8011 Menor ciclo de varredura

D8012 Maior ciclo de varredura
D8013 Segundo (0~59)

D8014 Minuto (0~59)

D8015 Hora

D8016 Dia

D8017 Mês
D8018 Ano (00~99)

D8019 Semana

Marcador
especial

Função Operação

M8031 Zera todos os registradores não-retentivos
(quando executando instrução END)

Quando M8031 sofre a transição de ON/OFF, o
status Y/M/S/T/C e o valor atual de T/C/D são
zerados. Porém, registradores de dados especiais não
serão apagados.

M8032 Zera todos os registradores retentivos (quando
executando instrução END)

Quando M8032 é setado, os registradores retentivos
são zerados.

M8033 Mantém os dados dos registradores quando o CLP
estiver em STOP. Ver Nota 1

Modo de armazenamento dos dados dos registradores
0: STOPRUN, TP03 salva de acordo com a
condição selecionada.
1: STOPRUN,TP03 salva todos os dados

M8034 Desabilita as saídas 1: saída 0; 0: saída Y

M8035 Força modo de operação

M8036 Força modo RUN

M8037 Força modo STOP

M8039 Modo de varredura constante 1: HABILITAR； 0: DESABILITAR
Este registrador não pode ser alterado com o CLP
energizado.
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Nota 1:

Na seguinte tabela as colunas ‘Endereço Inicial’ e ‘Endereço Final’ podem ser modificadas dentro da faixa

ajustada, definem o primeiro e o último marcador que terão seus status salvos pelo CLP. 0: salva conforme a

condição programada. 1: salva todos os dados, independente da condição ou faixa programada.

Endereço Mnemônico Ponto Início Fim
Endereço

Inicial
Endereço

Final
Faixa de ajuste

Marcador M 3072 0 3071 500 1023 0-1023

Seqüenciador S 1000 0 999 500 999 0-999

Temporizador T 256 0 255

Contador de 16 bits C 500 0 199 100 199 0-199

Contador de 32 bits C 56 200 255 200 255 200-255

Registrador D 8000 0 7999 200 511 0-511

4.7 MODO DO PC (D)

4.8 MARCADORES PROGRAMAÇÃO LADDER (M)

4.9 REGISTRADORES PROGRAMAÇÃO LADDER (D)

Registrador
especial

Função Operação

D8039 Ciclo de varredura constante Default: 0, unidade: ms

Marcador
especial

Função Operação

M8040 STL desabilitar transferência M8040 ON, a transferência STL está desabilitada.

M8041 STL iniciar transferência Quando M8041 estiver setado, a transferência STL é habilitada em operação
automática.

M8046 Estado do STL ON Quando M8047 estiver setado e qualquer outro S0~S899 também, M8064
será energizado.

M8047 Habilitar monitor STL Enquanto M8047 estiver setado, D8040~D8047 estarão desabilitados.
M8048 Anunciador ON IVM8049 ON, e qualquer S900~S999 ON, M8048 estará setado.

M8049 Habilitar Anunciador M8049 ON, D8049 está habilitado.

Registrador
especial

Função Operação

D8040
D8041

D8042

D8043

D8044

D8045

D8046

D8047

Mostra os 8 últimos estados ativos na
faixa de S0 a S899, organizados em
ordem crescente.
(atualizados através da instrução END)

D8048

D8049 O endereço mínimo para o estado de
ON entre (S900 ~ S999)
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4.10 DESABILITAR INTERRUPÇÃO (M)

4.11 MARCADOR DE AJUSTE DA CONTAGEM CRESCENTE/DECRESCENTE (M)

Marcador
especial

Função Operação

M8050 Desabilitar interrupção de entrada (I00x)
M8051 Desabilitar interrupção de entrada (I10x)

M8052 Desabilitar interrupção de entrada (I20x)
M8053 Desabilitar interrupção de entrada (I30x)
M8054 Desabilitar interrupção de entrada (I40x)

M8055 Desabilitar interrupção de entrada (I50x)
M8056 Desabilitar interrupção de tempo (I6xx)

M8057 Desabilitar interrupção de tempo (I7xx)
M8058 Desabilitar interrupção de tempo (I8xx)

M8059 Desabilitar interrupção de contagem I010~I060 desabilitar interrupção

Marcador
especial

Função Operação

M8200 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C200

M8201 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C201

M8202 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C202

M8203 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C203

M8204 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C204

M8205 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C205

M8206 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C206

M8207 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C207

M8208 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C208

M8209 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C209

M8210 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C210

M8211 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C211

M8212 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C212

M8213 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C213

M8214 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C214

M8215 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C215

M8216 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C216

M8217 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C217

M8218 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C218

M8219 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C219

M8220 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C220

M8221 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C221

M8222 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C222

M8223 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C223

M8224 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C224

M8225 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C225

M8226 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C226

M8227 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C227

M8228 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C228

M8229 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C229

M8230 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C230

M8231 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C231

M8232 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C232

M8233 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C233

M8234 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C234

M8235 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C235

M8236 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C236

M8237 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C237

M8238 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C238

M8239 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C239

M8240 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C240

M8241 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C241

M8242 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C242

M8243 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C243

M8244 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C244

M8245 Ajuste da contagem crescente/decrescente para C245

M8246 Monitor da contagem crescente/decrescente para C246



Marcadores Especiais

182

M
a

rc
a
d

o
re

s
E
sp

e
ci

a
is

4

4.12 CAPACIDADE DO REGISTRO (D)

4.13 ENDEREÇOS (M)

4.14 DETECÇÃO DE ERRO (D)

4.15 COMMUNICAÇÃO E LINK (M) I

Para porta RS485

Marcador
especial

Função Operação

M8061 Verificar hardware CLP Erro no hardware CLP

M8064 Verificar parâmetro

M8065 Verificar sintaxe

M8066 Verificar programa

M8067 Verificar operação
M8068 Falha na operação de armazenamento de dados retentivos

M8109 Verificar atualização de saída
M8069 Verificar do barramento das entradas e saídas

Registrador
especial

Função Operação

D8061 Código de erro

D8063 Código de erro

D8064 Código de erro

D8065 Código de erro

D8066 Código de erro

D8067 Código de erro

D8068 Código de erro

D8109 Endereço de Y no erro de atualização da saída

Marcador
especial

Função Operação

M8121 RS485 porta de comunicação está pronta para enviar
dados

RS, MBUS

M8122 Bit de envio de dados pela porta RS 485 RS, MBUS

M8123 Bit de finalização de recebimento de dados através da porta
de comunicação RS485

RS, MBUS

M8124 Bit de erro na instrução de comunicação via porta RS 485
em MODBUS

MBUS

M8129 Bit de falha na transmissão de dados através da porta de
comunicação RS485

RS, MBUS

Registrador
especial

Função Operação

D8102 Conteúdo de registrador

Marcador
especial

Função Operação

M8247 Monitor da contagem crescente/decrescente para C247

M8248 Monitor da contagem crescente/decrescente para C248

M8249 Monitor da contagem crescente/decrescente para C249

M8251 Monitor da contagem crescente/decrescente para C251

M8252 Monitor da contagem crescente/decrescente para C252

M8253 Monitor da contagem crescente/decrescente para C253

M8254 Monitor da contagem crescente/decrescente para C254
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Para porta de comunicação na unidade de expansão

Para RMIO

4.16 COMUNICAÇÃO E LINK (D) I

Para porta RS485

Para a porta de comunicação no módulo de expansão

Marcador
especial

Função Operação

M8321 Porta de comunicação no módulo de expansão está pronta para enviar dados RS,MBUS

M8322 Bit de envio de dados pela porta de comunicação do módulo de expansão RS,MBUS

M8323 Bit de finalização de recebimento de dados através da porta de comunicação do
módulo de expansão

RS,MBUS

M8324 Bit de erro na instrução de comunicação via porta de comunicação do módulo de
expansão em MODBUS

MBUS

M8329 Bit de falha na transmissão de dados através da porta de comunicação do módulo de
expansão

RS,MBUS

Marcador
especial

Função Operação

M8335 Dados RMIO em transmissão

M8336 Erro na transmissão de dados RMIO (mestre)
M8337 Erro na transmissão de dados RMIO (escravo 1)

M8338 Erro na transmissão de dados RMIO (escravo 2)
M8339 Erro na transmissão de dados RMIO (escravo 3)

M8340 Erro na transmissão de dados RMIO (escravo 4)

M8341
Porta de comunicação no módulo de expansão está programa para
comunicação RMIO

M8342
Porta de comunicação RS 485 está programada para comunicação
RMIO

Registrador
especial

Função Operação

D8120 Formato de comunicação Porta de comunicação RS485 89Hex
D8121 Endereço Somente leitura default: 01

D8122 Número de dados restantes a serem enviados
pela porta RS485

D8123 Número de dados recebidos RS485

D8124 Caractere Inicial Porta de comunicação RS485, RS instrução 02Hex

D8125 Caractere Final Porta de comunicação RS485, RS instrução 03Hex
D8129 Tempo do watchdog da comunicação Porta de comunicação RS485, RS e instrução MBUS

Regisrtrador
especial

Função Operação

D8320 Formato de comunicação Porta de comunicação no módulo de expansão (RS485/RS232）89Hex

D8321 Endereço Porta de comunicação PC/PDA 89HEx
D8322 Numero de dados remanecentes de envio de dados Porta de comunicação no módulo de expansão

D8323 Numero de dados recebidos RS485 Porta de comunicação no módulo de expansão
D8324 Caractere inicial Porta de comunicação no módulo de expansão, RS instrução 02Hex

D8325 Caractere final Porta de comunicação no módulo de expansão RS instrução 03Hex
D8329 Tempo do watchdog da comunicação Porta de comunicação no módulo de expansão (RS e MBUS）
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Para RMIO

4.17 COMUNICATION E LINK (M) II

DTLK

Marcador
especial

Função Operação

M8400 Erro no envio de dados (master)

M8401 Erro no envio de dados (escravo 1)

M8402 Erro no envio de dados (escravo 2)

M8403 Erro no envio de dados (escravo 3)
M8404 Erro no envio de dados (escravo 4)

M8405 Erro no envio de dados (escravo 5)
M8406 Erro no envio de dados (escravo 6)

M8407 Erro no envio de dados (escravo 7)
M8408 Erro no envio de dados (escravo 8)

M8409 Erro no envio de dados (escravo 9)

M8410 Erro no envio de dados (escravo 10)

M8411 Erro no envio de dados (escravo 11)

M8412 Erro no envio de dados (escravo 12)
M8413 Erro no envio de dados (escravo 13)

M8414 Erro no envio de dados (escravo 14)
M8415 Erro no envio de dados (escravo 15)

M8416 Envio de dados

M8417
Porta de comunicação do módulo de expansão está ajustada para
comunicação DTLK

M8418 Porta RS485 está ajustada para comunicação DTLK

Registrador
especial

Função Operação

D8373 Estado de ajuste do escravo RMIO
D8374 Ajuste do escravo RMIO

D8376 Escravo RMIO

D8377 Ajuste do numero do escravo RMIO
D8379 RMIO tempo para retransmissão

D8380 Tempo de monitoração da rede RMIO
D8331 Ciclo de varredura atual

D8332 Ciclo de varredura máximo
D8333 Contagem dos erros (mestre)

D8334 Contagem dos erros (escravo 1)

D8335 Contagem dos erros (escravo 2)

D8336 Contagem dos erros (escravo 3)

D8337 Contagem dos erros (escravo 4)
D8338 Código de erro (mestre )

D8339 Código de erro (escravo 1)
D8340 Código de erro (escravo 2)

D8341 Código de erro (escravo 3)
D8342 Código de erro (escravo 4)
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4.18 COMUNICAÇÃO E LINK (D) II

DTLK

Registrador
especial

Função Operação

D8173 Ajustar estado do mestre Link de dados
D8174 Ajustar estado do escravo Link de dados

D8175 Ajustar estado do atualização dos dados Link de dados
D8176 Ajustar endereço do Mestre Link de dados

D8177 Ajustar endereço do escravo Link de dados

D8178 Ajustar atualização dos dados Link de dados
D8179 Tempo para retransmissão Link de dados

D8180 Tempo de monitoração Link de dados

Registrador
especial

Função Operação

D8401 Tempo atual do scan

D8402 Ciclo de varredura máximo

D8403 Número de erros no mestre

D8404 Número de erros no escravo 1

D8405 Número de erros no escravo 2

D8406 Número de erros no escravo 3

D8407 Número de erros no escravo 4

D8408 Número de erros no escravo 5

D8409 Número de erros no escravo 6

D8410 Número de erros no escravo 7

D8411 Número de erros no escravo 8

D8412 Número de erros no escravo 9

D8413 Número de erros no escravo 10

D8414 Número de erros no escravo 11

D8415 Número de erros no escravo 12

D8416 Número de erros no escravo 13

D8417 Número de erros no escravo 14

D8418 Número de erros no escravo 15

D8419 Código de erro (master)

D8420 Código de erro (escravo 1)

D8421 Código de erro (escravo 2)

D8422 Código de erro (escravo 3)

D8423 Código de erro (escravo 4)

D8424 Código de erro (escravo 5)

D8425 Código de erro (escravo 6)

D8426 Código de erro (escravo 7)

D8427 Código de erro (escravo 8)

D8428 Código de erro (escravo 9)

D8429 Código de erro (escravo 10)

D8430 Código de erro (escravo 11)

D8431 Código de erro (escravo 12)

D8432 Código de erro (escravo 13)

D8433 Código de erro (escravo 14)

D8434 Código de erro (escravo 15)
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4.19 ALTA VELOCIDADE E POSIÇÃO (M)

4.20 EXPANSÃO (M)

4.21 ALTA VELOCIDADE E POSIÇÃO (D)

Marcador
especial

Função Operação

M8130 Modo de comparação da zona de contagem de alta
velocidade F55 (HSZ)

M8131 Marcador de término para F55

M8132 F55 (HSZ), F57 (PLSY) modo de velocidade

M8133 F55, F57 marcador do término da execução
M8134 Reservado

M8135 Reservado
M8136 Reservado

M8137 Reservado
M8138 Reservado

M8139 Reservado

M8140 FNC156 (ZRN) CLR habilitar saída do sinal

M8141 Reservado
M8142 Reservado
M8143 Reservado

M8144 Reservado
M8145 Y000 paradas das saídas de pulso

M8146 Y001 paradas nas saídas de pulso

M8147 Y000 Monitoramento da saída de pulsos (ocupado/ler)

M8148 Y001 Monitoramento da saída de pulsos (ocupado/ler)
M8149 Reservado

Marcador
especial

Função Operação

M8158 Reservado
M8159 Reservado

M8160 F17(XCH) SWAP
M8161 Modo de processamento 8 octal (76,80,83,87,84)

M8162 Modo de link paralelo de alta velocidade High
speed parallel link mode

M8163

M8164
M8165 Reservado
M8166 Reservado

M8167 F71(HKY)HEX processamento de dados

M8168 F13(SMOV)DE HEX processamento

M8169

Registrador
especial

Função Operação

D8130 Comparação da zona de contagem de alta velocidade
High speed counter zone compare

D8131 Contém o número do registro atual sendo processado na tabela
de comparação HSZ quando a operação PLSY for habilitada

D8132 Freqüência (HSZ, PLSY)

D8133
D8134 Pulso alvo

D8135
D8136 Valor acumulado do pulso de saída de Y000 e Y001

D8137
D8138

D8139
D8140 F57, 59 (PLSR), Valor acumulado para o pulso de saída de Y000

ou valor presente da instrução de posição

D8141

D8142 F57, 59 (PLSR), Valor acumulado para o pulso de saída de Y001
ou valor presente da instrução de posição

D8143

D8144
D8145 Valor do Offset para F156, F158, F159

D8146 Maior velocidade
D8147

D8148 Valor inicial
D8149
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4.22 OP07/08 (M)

4.23 OP07/08 (D)

4.24 AD/DA (M)

Marcador
especial

Função Operação

M8280 Tecla F1

M8281 Tecla F2

M8282 Tecla F3
M8283 Tecla F4
M8284 Tecla F5

M8285 Tecla F6

M8286 Tecla F7

M8287 Tecla F8
M8288 Tecla F9

M8289 Tecla F10
M8290 Tecla F11

M8291 Tecla F12

M8292 Para cima
M8293 Para baixo

M8294 Esquerda
M8295 Direita

M8296 Tecla TMR
M8297 Tecla CNT

M8298 Tecla ENT

M8299 Tecla MOD1

M8300 Tecla MOD2
M8301 Tecla ESC

M8302 Reservado
M8303 Reservado

Registrador
especial

Função Operação

D8280 Conteúdo da primeira linha defaulted
D8281 Conteúdo da segunda linha defaulted

D8282 Usuário do Conteúdo da primeira linha definido
D8283 Usuário do Conteúdo da primeira linha definido

D8284 OP07/08 Ajuste do modo de display

D8285 OP07/08 Modo de display atual

D8286 OP07/08 faixa do número do display
D8287 Código de erro

D8288

D8289 Número atual para o timer mode
D8290 Número atual para o modo de contador

D8291 Número atual para o modo de usuário 1

D8292 Número atual para o modo de usuário 2

D8293 Número atual para o modo de usuário 3
D8294 Número atual para o modo de usuário 4

D8295 Conteúdo da primeira linha para o modo F192
D8296 Conteúdo da segunda linha para o modo F192

D8297 Ajuste do formato dos dados 1
D8298 Ajuste do formato dos dados 2
D8299 Ajuste do formato dos dados 3

D8300 Ajuste do formato dos dados 4

Marcador
especial

Função Operação

M8257 Qualidade total dos módulos AD está errado
M8258 Qualidade total do canal do módulo DA está errado



Marcadores Especiais

188

M
a

rc
a
d

o
re

s
E
sp

e
ci

a
is

4

4.25 AD/DA (D)

Registrador
especial

Função Operação

D8256 Número TP02-4AD

D8257 Número TP03-AD （0~7）

D8258 Canais TP02-2DA （0，2）

D8259 Canais TP03-DA （0~8）

D8260 Modo do filtro AD

D8261 AD1～4 ajuste do modo de canal

D8262 AD5～8 ajuste do modo de canal

D8263 AD9～12 ajuste do modo de canal

D8264 AD13～16 ajuste do modo de canal

D8265 AD17～20 ajuste do modo de canal

D8266 AD21～24 ajuste do modo de canal

D8267 AD25～28 ajuste do modo de canal

D8268 AD29～32 ajuste do modo de canal

D8269 AD33～36 ajuste do modo de canal

D8270 AD37～40 ajuste do modo de canal

D8271 AD41～44 ajuste do modo de canal

D8272 AD45～48 ajuste do modo de canal

D8273 AD49～52 ajuste do modo de canal

D8274 AD53～56 ajuste do modo de canal

D8275 AD57～60 ajuste do modo de canal

D8276 Reservado

D8277 DA1～4 ajuste do modo de canal

D8278 DA5～8 ajuste do modo de canal

D8279 DA9～10 ajuste do modo de canal

D8381 Dados do canal 1 DA
D8382 Dados do canal 2 DA
D8383 Dados do canal 3 DA

D8384 Dados do canal 4 DA

D8385 Dados do canal 5 DA

D8386 Dados do canal 6 DA

D8387 Dados do canal 7 DA

D8388 Dados do canal 8 DA
D8389 Dados do canal 9 DA

D8390 Dados do canal 10 DA

D8436 Dados do canal 1 AD

D8437 Dados do canal 2 AD

D8438 Dados do canal 3 AD

D8439 Dados do canal 4 AD
D8440 Dados do canal 5 AD

D8441 Dados do canal 6 AD
D8442 Dados do canal 7 AD

D8443 Dados do canal 8 AD
D8444 Dados do canal 9 AD

D8445 Dados do canal 10 AD
D8446 Dados do canal 11 AD

D8447 Dados do canal 12 AD

D8448 Dados do canal 13 AD
D8449 Dados do canal 14 AD

D8450 Dados do canal 15 AD
D8451 Dados do canal 16 AD

D8452 Dados do canal 17 AD
D8453 Dados do canal 18 AD

D8454 Dados do canal 19 AD

D8455 Dados do canal 20 AD
D8456 Dados do canal 21 AD

D8457 Dados do canal 22 AD
D8458 Dados do canal 23 AD

D8459 Dados do canal 24 AD
D8460 Dados do canal 25 AD

D8461 Dados do canal 26 AD
D8462 Dados do canal 27 AD

D8463 Dados do canal 28 AD
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Registrador
especial

Função Operação

D8464 Dados do canal 29 AD

D8465 Dados do canal 30 AD

D8466 Dados do canal 31 AD

D8467 Dados do canal 32 AD
D8468 Dados do canal 33 AD

D8469 Dados do canal 34 AD
D8470 Dados do canal 35 AD

D8471 Dados do canal 36 AD
D8472 Dados do canal 37 AD
D8473 Dados do canal 38 AD

D8474 Dados do canal 39 AD

D8475 Dados do canal 40 AD

D8476 Dados do canal 41 AD

D8477 Dados do canal 42 AD

D8478 Dados do canal 43 AD
D8479 Dados do canal 44 AD

D8480 Dados do canal 45 AD
D8481 Dados do canal 46 AD
D8482 Dados do canal 47 AD

D8483 Dados do canal 48 AD
D8484 Dados do canal 49 AD

D8485 Dados do canal 50 AD

D8486 Dados do canal 51 AD

D8487 Dados do canal 52 AD
D8488 Dados do canal 53 AD

D8489 Dados do canal 54 AD
D8490 Dados do canal 55 AD

D8491 Dados do canal 56 AD
D8492 Dados do canal 57 AD
D8493 Dados do canal 58 AD

D8494 Dados do canal 59 AD

D8495 Dados do canal 60 AD
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5 TABELAS DE ENDEREÇOS DO TPW-03

Item Especificação Comentários

Método de controle de operação Operação cíclica por programa armazenado

Método de controle I/O
Processamento cíclico do programa com
atualização dos endereços quando o
comando END é executado

O controlador possui instrução para
forçar a atualização dos I/O’s

Tempo de processamento de cada
instrução

0,31 a 0,9 s por instrução básica de programação

Linguagem de programação Ladder ou lista de instruções

Capacidade do programa 8000 /16000 passo de programação

Número de instruções
Instruções básicas: 36
Instruções especiais: 139

Máximo de 139 instruções especiais
estão disponíveis

Configuração I/O
Número de pontos de I/O igual à 256, dependendo da seleção do usuário
(Número máximo de entradas endereçáveis por software 256 e 256 saídas)

Geral 7680 pontos M0 a M7679Marcador auxiliar
(Endereços M) Especial 512 pontos M8000 a M8511

Geral 4096 pontos S0 a S4095

Retentivos 500 pontos S500 a S999

Inicial 10 pontos S0 a S9

Marcadores de
estados
(Endereços S)

Anunciador 100 pontos S900 a S999

100 mseg
Faixa: 0 a 3.276,7 seg
200 pontos

T0 a T199

10 mseg
Faixa: 0 a 327,67 seg
46 pontos

T200 a T245

1 mseg retentivo
Faixa: 0 a 32,767 seg
4 pontos

T246 a T249

Temporizador (T)

100 mseg
retentivo

Faixa: 0 a 3.276,7 seg
6 pontos

T250 a T255

Geral
16 bits

Faixa: 1 a 32.767 contagens
200 pontos

C0 a C199
Tipo: 16 bit unidirecional

Retentivo
16 bits

100 pontos
C100 a C199
Tipo: 16 bit unidirecional

Geral
32 bits

Faixa: -2.147.483.648 a
2.147.483.647
35 pontos

C200 a C234
Tipo: 32 bit bidirecional

Contadores (C)

Retentivo
32 bits

15 pontos
C220 a C234
Tipo: 15 bit bidirecional

1 canal C235 a C240 6 pontos

1 canal com
entrada de
habilitação

C241 a C245 5 pontos

2 canais C246 a C250 5 pontos

Contadores de
alta velocidade (C)

A/B canal

Faixa: -2,147,483,648 a
+2,147,483,647 contagens
Regra geral: Somente é possível a leitura
de contadores com freqüência igual ou
menor que 20kHz.
Nota: todos os contadores são retentivos C251 a C255 5 pontos

Geral 8000 pontos

D0 a D7999
Tipo: par de registros de
armazenamento de dados de 16 bits
para endereço de 32 bits

Especial 512 pontos
Da faixa D8000 a D8511
Tipo: registro de armazenamento de
dados de 16 bits

Registradores de
dados (D)

Índice 16 pontos
V0 a V15 e Z0 a Z15
Tipo: registro de armazenamento de
dados de 16 bits

Utilizando a
instrução CALL

256 pontos P0 a P255

Ponteiros (P)
Utilizando
interrupções

6 pontos de entrada, 3 temporizadores e
6 contadores.

I00 a I50
I6 a I8
I010 a I060

Níveis de
aninhamento

8 pontos para usar com MC e MRC N0 a N7

Decimal K
16 bits: -32.768 a +32.767
32 bits: -2.147.483.648 a
+2.147.483.647Números

Hexadecimal H
16 bit: 0000 a FFFF
32 bit: 00000000 a FFFFFFFF
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6 OP07/OP08 INSTRUÇÃO DE OPERAÇÃO

TECO

F1

F2

F4

F5

F3

F6

F8

F7

7F9 8 9

F11

F12 MOD2MOD1

F10 4

0

1 2

5 6

3

O P E R A T O R V E R 1 . 0

TMR CNT ENT

ESC

6.1. ESPECIFICAÇÕES ELÉTRICAS

Ítem Especificação OP07 Especificação OP08

LCD

20 caracteres x 2 linhas，5x7 Pontos cada

caractér，STN fonte, luz de fundo verde
amarelado,

82(W)x18(H)mm

20 caracteres x 2 linhas，5x7 Pontos cada

caractér，STN fonte, luz de fundo verde
amarelado,

82(W)x18(H)mm
Teclado 32 teclas com membrana à prova de água 32 teclas com membrana à prova de água

Temperatura de
Operação

5℃～50℃ 5℃～50℃

Temperatura de
Armazenagem

-10℃～60℃ -10℃～60℃

Humidade da
operação e

armazenagem

40％～60％RH（não condensado），

30％～85％

40％～60％RH（não condensado），

30％～85％

Ambiente de
operação

Sem gotas condensadas nem gás corrosivo Sem gotas condensadas nem gás corrosivo

Alimentação 5V fornecido pelo TPW-03 Necessita alimentação externa 24V DC
Consumo de

energia
5V：200mA 24V：80mA

Dimensão

Comprimento：165mm

Largura：106mm

altura：62mm

Comprimento：165mm

Largura：106mm

altura：62mm

Peso 245g 260g
Porta de

comunicação
RS422 PG cabo de comunicação

RS422 PG cabo de comunicação,
Ou TR+/TR- conexão

Parafuso de
montagem

M4*5（4） M4*5（4）

Acessório TP-302MC，instrução de instalação instrução de instalação
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6.2 CONFIGURAÇÃO DIMENCIONAL E CONEXÕES

(1) Dimensões (mm)

(2) Fiação OP08

Existem tres métodos de fiação para o OP08. O primeiro é conectar o TR+/TR- aos terminais TP03 RS485 A/B

com o cabo trançado. O segundo é conectar ao TP302MC. O último é conectar ao TP305MC.

Os tres métodos de fiação devem ser fonecidos com alimentação 24V DC.

6.3 FUNÇÕES DAS TECLAS

Função F1~F12: Habilitar o relé correspondente por um ciclo de varredura.

Tecla de Dígito: Entrada de dígito sob o estado previamente ajustado.

Função TMR: Entra no modo de ajuste do TEMPORIZADOR.

Função CNT: Entra no modo de ajuste do CONTADOR.

Função ENT: Entrada com os dados.

Função ESC: Cancela os dados antes de entrar com eles. Sob o modo de display de erro, modo de ensino ou

modo de display F192, volta ao modo de display inicial.

Função da tecla esquerda-direita: Esquerdo e direito movimenta o cursor sob o estado previamente ajustado.

Função para cima-para baixo: Modifica o código, sob modo de display F192, movimenta o cursor.

Função MOD1, MOD2: Função definida pelo usuário.

Quando uma tecla de função for pressionada, o relé interno correspondente é habilitado (ON por um ciclo de

varredura), e abaixo está a tabela de informações da tecla de função.
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Teclas Relé interno Teclas Relé interno Teclas Relé interno
F1 M8280 F9 M8288 TMR M8296
F2 M8281 F10 M8289 CNT M8297
F3 M8282 F11 M8290 ENT M8298
F4 M8283 F12 M8291 MOD1 M8299
F5 M8284 Para cima M8292 MOD2 M8300
F6 M8285 Para baixo M8293 ESC M8301
F7 M8286 Esquerda M8294 reservado M8302
F8 M8287 Direita M8295 reservado M8303

7.4 USO E EXEMPLOS DA OP07/08

Lista de registros do OP07/08

Sob o modo de display de erro, todas as teclas de função correspondente ao RELÉ ficam desabilitadas, menos

a tecla ESC.

Sob modo Ensino, ações do RELÉ correspondentes a TMR, CNT, MOD1, MOD2 não podem ser habilitas o

tempo todo. Ações do RELÉ correspondentes às teclas F1~F12 não podem ser habiliadas até que a tecla ENT seja

pressionada.

Registro do sistema

Ajuste
do

modo

Entrada
do modo

Define o número
de registro do

arquivo

Registro de dados

Fução e modo do
display LCD

D8284 D8285
LCD

Primeira
linha

LCD
Segunda

linha

R
e
g
is

tr
o

p
a
ra

a
ju

s
ta

r
o

N
º

R
e
g
is

tr
o

p
a
ra

a
fa

ix
a

lim
ite

d
o

n
ú
m

e
ro

Outro registro

Código número

Modo de display
inicial

1 1 D8282 D8283

Modo de ajuste

T0-T511 512
Modo de ajuste do

TIMER
2 2 D8289 D8286 D3300-

D3811
512

C0-C199 200
Modo de ajuste do
CONTADOR(16bit)

3 3 D8290 D8286 D3812-
D4011

200

C200-C255 56
Modo de ajuste do
CONTADOR(32bit)

3 3 D8290 D8286 D4012-
D4123

112

Modo do usuário 1 4 4 D8280 D8291 D8286
D8297,
D8298,
D8300

D4124-
D4163

40

Modo do usuário 2 5 5 D8280 D8292 D8286

D8297,
D8298,
D8299,
D8300

D4164-
D4223

60

Modo do usuário 3 6 6 D8293 D8286 D8297
D4224-
D4243

20

Modo do usuário 4 7 7 D8280 D8294 D8286
M1600-
M1615

16

Modo de display

Modo de display 1 8 8 D8280
D8297,
D8298,
D8299

D4244-
D4246

3

Modo de display 2 9 9 D8280
D8297,
D8298

D4247,D424
8

2

Modo de display 3 14 14 D8280 D4271 1

Modo de display 4 15 15

D8297,
D8298,
D8299,
D8300

D4272-
D4275

4

Modo de display do
histórico de erros

10 10 D8287
D4250-
D4254

5

Modo de display de
erro

11 11 D8287 D4249 1

Modo de ensino 12 12 D8281 D8286
D4255-
D4270

16

Modo de display
F192

13 13 D8280 D8281
D8295,
D8296

Nota: Após executar o comando F192, o TPW-03 irá escrever 13 para o registro D8284.



O
P
0

7
/O

P
0

8
In

st
u

çõ
e
s

d
e

O
p

e
ra

çã
o

OP07/OP08 Instruções de Operação

196

6

Tela LCD

(1) Modo de Display Inic ia l

(3) Modo de Ajuste do Contador (16 bits )

(3) Modo de Ajuste do Contador (32 bits )

(4) Modo do Usuário 1

(5) Modo do Usuário 2

O P E R A T O R V 1 . 0RE

(2) Modo de Ajuste do TIMER

T M R C U R R E N T S E T T I N G

0 0 0 0 2 0 . 0 0 0 2 5 . 50

C N T C U R R E N T S E T T I N G

0 0 1 2 3 4 5 1 2 3 4 51

C N T C U R R E N T

2 0 0 2 3 4 51 6 7 8 9 0

N O . L e n g t h W e i g h t

0 1 0 0 0 3 0 0 02

N O . L e n g e m p

0 1 0 0 0 3 0 0 02

W e i g T

0 . 8 5
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(6) Modo do Usuário 3

(7) Modo do Usuário 4

(8) Modo de Display 1

(9) Modo de Display 2

(10) Modo de Display do Histórico de Erros

(11) Modo de Display de Erros

N o . C U R R E N T S E T T I N G

0 1 2 0 0 0 3 0 00

R i s n g m o t o : = O N

0 2 O N

i r

O F F

X X X X X X

4 0 3 0 00

X X X X X

0 0 2 0 00

X X X X X

4 0

X X X X X

0 0 2 0 00

X X

. O O DE E : 3R R1 R C

L M I TI 1 OE R R R

O O DE E : 3R R R C

L M I TI 1 OE R R R
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(12) Modo de Ens ino

(13) Modo de Display F192

(15) Modo de Display 4

(14) Modo de Display 3

Registro do sistema utilizado no OP07/08

Registro para o LCD

D8280: O valor em D8280 é o número do arquivo (File), que será visualizado na 1ª linha, com esceção do

modo de display inicial. O valor de D8280 deve ser mantido entre 1 e 130.

D8281: O valor em D8281 é o número do arquivo (File), que será visualizado na 2ª linha, com exceção do

modo de display inicial. O valor de 8281 deve ser mantido entre 1 e 130.

D8282: O valor deste registro é o número do arquivo (File) que será visualizado na 1ª linha do

LCD no modo de display inicial.

D8283: O valor deste registro é o número do arquivo (File) que será visualizado na 1ª linha do

LCD no modo de display inicial.

C O DT E : 1E A H M

F R S TI a um t r

T E =S P 0

r n ir g h t

First file (user define )

Second file (user define)

i sM t ao n t r u sto :

x x . x x x x x x x x x x x

03 5 5

x

2 3 0

System display (unchangeable)

Read from the system

Read user-preset data

Data directly entered by users

Padrão do sistema

Leitura do sistema

Leitura de dados definidos pelo usuário

Dados escritos pelo usuário
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Ajuste do modo e confirmação do registro

D8284: Para ajustar modo atual do LCD. Em TPW-03 ajuste o modo LCD, OP07/08 irá mudar para o modo de

display correspondente após ler o valor do registro.

D8285: Para ajustar modo atual do LCD. OP07/08 lê o registro D8284 e muda para o modo. O valor de

registro será escrito para D8285.

Faixa de limite do Nº (número)

D8286: Para exibir a faixa do nº (0 ~15/19/255/511, e nº 15/19/255/511 se o número for maior que 15/19/

255/511.)

Ajustar o Nº (número)

D8289: Para exibir o nº do ‘modo de ajuste do TEMPORIZADOR’ após o número de display ser trocado,

OP07/08 irá ler D8289 do TPW-03 e o valor será visualizado na tela (D8289=1 Nº

1,D8289 = 2  Nº 2 ...), Pressione a tecla para cima/ para baixo para ajustar o valor

do Nº, então o valor será escrito para D8289 em TPW-03 pelo OP07/08.

D8290: Para exibir o nº do ‘modo de ajuste do CONTADOR’. O processo de ajuste é o mesmo para D8289.

D8291: Para exibir o nº do ‘modo do usuário 1’... . O processo de ajuste é o mesmo para D8289.

D8292: Para exibir o nº do ‘modo do usuário 2’... . O processo de ajuste é o mesmo para D8289.

D8293: Para exibir o nº do ‘modo do usuário 3’... . O processo de ajuste é o mesmo para D8289.

D8294: Para exibir o nº do ‘modo do usuário 4’... . O processo de ajuste é o mesmo para D8289.

Modo F192

D8295: ajuste do sistema - Sob modo F192, a primeira linha exibe número de registro ‘#####’. O número

de registro mais 1 é o número de registro para “?????”. (Por exemplo, D8295¡×100, o número de

registro para “#####” é D0100, e o número de registro para “?????” é D0101.)

D8296: ajuste do sistema - Sob modo F192, a segunda linha exibe número de registro ‘#####’. O número

de registro mais 1 é o número de registro para “?????”. (Por exemplo, D8295¡×100, o número de

registro para “#####” é D0100, e o número de registro para “?????” é D0101.)

O sistema principal irá automaticamente ajustar os valores nos dois registros acima conforme a operação da

instrução F192-TEXT

Modo de display de erro

D8287: O endereço de início do arquivo ERRO adiciona o CÓDIGO DE ERRO entre D4250-D4254. O

arquivo the ERRO atual será usado.

(Fórmula: (D8287) + (CÓDIGO DE ERRO) - 1 = Número do arquivo).

Registro para o ajuste do modo de display

D8297 define o formato do valor atual 1 sob o modo do usuário e o modo de display.

O byte alto exibe o número de dígitos (faixa: 1~5, outro número será por padrão o 5).

O byte baixo exibe o número de dígitos decimais, menor que o número de dígitos (faixa: 0~4, outro número

será por padrão o 4).

Se D8297=0502H, a primeira figura irá exibir 5 dígitos e 2 dígitos decimais.

D8298 define o formato do valor previamente ajustado 2 (ajuste é igual ao D8297).
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D8299 define o formato do valor previamente ajustado 3 (ajuste igual ao D8297).

D8300 define o formato do valor previamente ajustado 1 sob o modo do usuário 1/2 e modo de display 4:

(quando D8300=1 exibe o sinal ‘+’, D8300=2 exibe o sinal ‘-’ outros não exibem nenhum sinal) ;

Tela LCD

(LCD: 20 Caracteres x 2 linhas)

Posição 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Primeira linha

Segunda linha O P E R A T O R V E R 1 . 0

Posição do
LCD

01 02 03 04 05 06 07 - 14 15 16 17 18 19 20

File 1 D2000 D2001 D2002 D2003-D2006 D2007 D2008 D2009
File 2 D2010 D2011 D2012 D2013-D2016 D2017 D2018 D2019
File 3 D2020 D2021 D2022 D2023-D2026 D2027 D2028 D2029
File 4

~
File 128

D2030~D3279 （125 Files *10 Registros digitais);
Todo File armazenará 20 caracteres ASCII compartilhando 10 registros digitais D.

File 129 D3280 D3281 D3282 D3283-D3286 D3287 D3288 D3289
File 130 D3290 D3291 D3292 D3293-D3296 D3297 D3298 D3299

Arquivo(File) e registro digital D**** / posição do display de LCD

(1) Modo de Display Inicial

Quando a força estiver ON, ou quando, sob outro modo, D8284 for ajustado em 1 sob outros modos, ou a

tecla ESC for pressionada sob o modo de display de erro ou modo F192, OP07/08 entra no modo de display

inicial.

Após mudar para o modo de display inicial, 1 será escrito para D8285.

Tela de display LCD

Se o valor em D8282 e D 8283 for 0, a tela LCD exibe:

Primeira linha do LCD: exibe arquivo D8282. Se o arquivo=0 ou maior que 130, a primeira linha será em

branco.

Segunda linha do LCD: exibe arquivo D8283. Se o arquivo=0 ou maior que 130, a segunda linha será texto por

padrão

O P E R A T O R V 1 . 0RE

Display D8282 file

Display D8283 file

Posição 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
Primeira linha
Segunda linha O P E R A T O R V E R 1 . 0

Arquivo D8283

Arquivo D8282
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(2) Modo de ajuste do temporizador

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 2 ou pressionando a tecla TMR, a tela irá entrar no modo

de ajuste do TEMPORIZADOR.

Será escrito 2 para D8285 após a tela ser mudada. (Nota: 0P07/08 também escreverá 2 para D8284 quando

pressionar a tecla TMR para entrar no modo de ajuste do Temporizador).

Tela de display LCD

Posição 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Primeira linha T M R C U R R E N T S E T T I N G
Segunda linha 0 2 0 6 5 5 3 . 5 6 5 5 3 . 5

Nota:

A unidade do valor atual e do ajustado é o segundo.O ponto de decimal é padrão, e aparece de acordo com

diferentes tipos de temporizador.

Número dos temporizadores válidos no TPW-03: T0~T511.

T0~T199, T250~T255 são temporizadores de 100ms com um dígito decimal.

T200~T245 são temporizadores de 10ms com 2 dígitos decimais.

T246~T249, T256~T511 são temporizadores de 1ms com 3 dígitos decimais.

D8286 define o número máximo.

D8289 define o número de início para o modo de ajuste do TEMPORIZADOR.

Teclas direita e esquerda podem movimentar o cursor.

Informação de registro:

T M R C U R R E N T S E T T I N G

0 0 0 0 2 0 . 0 0 0 2 5 . 50

Default display

Timer number Present value Preset value Cursor

Número
do TMR

Valor
de

D8289

Número do
Cronômetro

para valor atual

Número do
registro para o
valor ajustado

Número
do TMR

Valor
de

D8289

Número do
Cronômetro para

valor atual

Número do
registro para o
valor ajustado

0 0 T0 valor atual D3300 256 256 T256 valor atual D3556

1 1 T1 valor atual D3301 257 257 T257 valor atual D3557

2 2 T2 valor atual D3302 … … … …

… … … … … … … …

254 154 T254 valor atual D3554 510 510 T510 valor atual D3810

255 255 T255 valor atual D3555 511 511 T511 valor atual D3811

Padrão do sistema

Número do
temporizador Valor Atual Valor de Ajuste Cursor
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Nota 1:

OP07/08 irá automaticamente exibir o valor do registro e escrever os principais dados de entrada para o

registro correspondente.

Nota 2:

TPW-03 tem 512 temporizadores (T0 ~T511), OP07/08 usa os registros de dados D3300 ~ D3811 (total de

512) para armazenar o valor atual do temporizador. Consequentemente, existem no máximo 512 cronômetros

disponíveis.

(3) Modo de ajuste do contador (Contador C0 até C255)

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 3 ou pressionando a tecla CNT, a tela irá entrar no modo

de ajuste do CONTADOR.

Será escrito 3 para D8285 após a tela ser mudada para o modo de ajuste do contador. (Nota: OP07/08

também irá escrever 3 para D8284 quando pressionar a tecla CNT para entrar no modo de ajuste do Contador).

Tela LCD (Contador C0 até C199) Modo CNT de 16 bits

Tela LCD (Contador C200 até C255) Modo CNT de 32 bits

Tela do valor atual Tela do valor previamente ajustado

Posição 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Primeira linha C N T C U R R E N T S E T T I N G
Segunda linha 0 2 0 6 5 5 3 5 6 5 5 3 5

D8286 define o número máximo.

D8290 define o número inicial para o modo de ajuste CONTADOR.

Teclas direita e esquerda podem mover o cursor ou trocar a tela de display para modo de CONTADOR de 32

bits.

C N T C U R R E N T S E T T I N G

0 0 1 2 3 4 5 1 2 3 4 51

Default display

Counter number Present value Preset value Cursor

C N T C U R R E N T

2 0 0 2 3 4 51 6 7 8 9 0

Default
display

Present value Preset valueCursor

C N T C U R R E N T

2 0 0 2 3 4 51 6 7 8 9 0

Counter number Cursor

Número do
contador Valor Atual Valor de Ajuste Cursor

Padrão do sistema

Cursor Valor Atual Número do contador Cursor Valor de Ajuste

Padrão do
sistema
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Informação de registro:

Número do
CNT de 16

bit

D8290 Número do
Contador para

valor atual

Número do
registro para o
valor ajustado

Número
do CNT de

16 bit

D8290 Número do
Contador para

valor atual

Número do
registro para o
valor ajustado

0 0 C0 valor atual D3812 200 200 C200 valor atual D4013 D4012

1 1 C1 valor atual D3813 201 201 C201 valor atual D4015 D4014

2 2 C2 valor atual D3814 … … … …

… … … … … … … …

198 154 C198 valor atual D4010 254 254 C254 valor atual D4121 D4120

199 255 C199 valor atual D4011 255 255 C255 valor atual D4123 D4122

Nota 1:

OP07/08 irá automaticamente exibir o valor de registro e escrever os principais dados de entrada para o registro

correspondente.

Nota 2:

TPW-03 tem 200 contadores (C0~C199), OP07/08 usa D3812~D4011 registros de dados (total 200) para

armazenar o valor atual do cronômetro compartilhando 200 registros de dados.

Nota 3:

TPW-03 tem 56 contadores (C200~C255), OP07/08 usa D4012~D4123 registros de dados (total 56) para

armazenar o valor previamente ajustado do cronômetro compartilhando 112 registros de dados.

(4) Modo do usuário (1- 19)

Quando,sob outro modo, D8284 é programado para 4, a tela entrará no modo de usuário 1.

Será escrito 4 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

Posição 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Primeira linha N R L e n g h t W e i g h t
Segunda linha 2 0 6 5 5 3 5 6 5 5 3 5

O conteúdo da primeira linha do LCD corresponderá a um arquivo (File). Por exemplo, D8280=1, o LCD

mostrará os primeiros 17 caracteres do arquivo 1 (File 1).

N O . L e n g t h W e i g h t

0 1 0 0 0 3 0 0 02

D8280 file
Only 17 characters

Default display

Number Preset value 1 Preset value 2Cursor

Padrão do
sistema

Número Cursor Ajuste valor 1 Ajuste valor 2

Arquivo D8280

somente 17 caracteres
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Posição do LCD 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

L e n g h t W e i g h t
File 1

D2000 D2001 D2002 D2003 D2004 D2005 D2006 D2007
D2008 Byte

Alto
D2008

Byte Baixo

D8286: define o número máximo.

D8291: define o número de início para o modo do usuário 1.

D8280: define o número do arquivo (File) que pode mostrar 17 caracteres.

D8297: define o formato do valor 1 pré-programdo:

Byte alto mostra número de dígitos (faixa: 1~5, outros números serão por padrão 5).

Byte baixo mostra número de dígitos decimais menor que o número de dígitos (faixa: 0~4, outros números serão

por padrão 4).

Se D8297=0502H, o primeiro número mostrará 5 dígitos e 2 dígitos decimais.

D8298 define o formato do valor 2 pré-programado (ajuste é igual ao D8297).

D8300 define o formato do valor 3 pré-programado (1 mostra o sinal ‘+’, 2 mostra o sinal ‘-’ outros mostram

nenhum sinal);

As teclas direita e esquerda podem mover o cursor

Registro de informações (valor 1 e valor 2 pré-programado)

NR
Valor
D8291

Valor 1 pré-
programado

Valor 2 pré-
programado

NR
Valor
D8291

Valor 1 pré-
programado

Valor 2 pré-
programado

0 0 D4124 D4125 10 10 D4144 D4145
1 1 D4126 D4127 11 11 D4146 D4147

2 2 D4128 D4129 12 12 D4148 D4149
3 3 D4130 D4131 13 13 D4150 D4151
4 4 D4132 D4133 14 14 D4152 D4153
5 5 D4134 D4135 15 15 D4154 D4155
6 6 D4136 D4137 16 16 D4156 D4157
7 7 D4138 D4139 17 17 D4158 D4159
8 8 D4140 D4141 18 18 D4160 D4161
9 9 D4142 D4143 19 19 D4162 D4163

Nota: O LCD OP07/08 automaticamente mostrará os dados lidos dos registros correspondentes e escreverá os

dados para registros relevantes.

Há até 20 grupos (Nr.0~Nr.19) disponíveis para o modo de usuário 1.

(5) Modo de usuário 2 (0 ­ 19)

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 5, a tela entrará no modo de usuário 2.

Será escrito 5 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

Tela LCD

N O . L e n g e m p

0 1 0 0 0 3 0 0 02

W e i g T

0 . 8 5

D8280 file
Only 17 characters

Default display

Number Cursor Preset value 1 Preset value 2 Preset value 3

Display Padrão

Número Cursor Ajuste valor 1 Ajuste valor 2 Ajuste valor 3

Arquivo D8280

somente 17 caracteres
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Posição 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Primeira linha N O L e n g W e i g T e m p
Segunda linha 2 0 6 5 5 3 5 6 5 5 3 5 6 5 5 3 5

O conteúdo da primeira linha do LCD corresponderá a um arquivo (File). Por exemplo, D8280=1, o LCD

mostrará os primeiros 17 caracteres do arquivo 1 (File 1).

Posição do LCD 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

L e n g W e i g T e m p
File 1

D2000 D2001 D2002 D2003 D2004 D2005 D2006 D2007
D2008 Byte

Alto
D2008

Byte Baixo

D8286: define o número máximo.

D8292: define o número de início para o modo do usuário 1.

D8280: define o número do arquivo que pode mostrar 17 caracteres.

D8297: define o formato do valor 1 pré-programado:

Byte alto mostra número de dígitos (faixa: 1~5, outros números serão por padrão 5).

Byte baixo mostra número de dígitos decimais menor que o número de dígitos (faixa: 0~4, outros números serão

por padrão 4).

Se D8297=0502H, o primeiro número mostrará 5 dígitos e 2 dígitos decimais.

D8298: define o formato do valor 2 pré-programado (ajuste é igual ao D8297).

D8300: define o formato do valor 3 pré-programado:(1 mostra o sinal ‘+’, 2 mostra o sinal ‘-’ outros mostram

nenhum sinal);

As teclas direita e esquerda podem mover o cursor.

Registro de informações (ajuste do valor 1, ajuste do valor 2, ajuste do valor 3):

Nr Grupo D8292 Valor 1 Valor 2 Valor 3 Nr Grupo D8292 Valor 1 Valor 2 Valor 3

0 0 D4164 D4165 D4166 10 10 D4194 D4195 D4196
1 1 D4167 D4168 D4169 11 11 D4197 D4198 D4199
2 2 D4170 D4171 D4172 12 12 D4200 D4201 D4202
3 3 D4173 D4174 D4175 13 13 D4203 D4204 D4205
4 4 D4176 D4177 D4178 14 14 D4206 D4207 D4208
5 5 D4179 D4180 D4181 15 15 D4209 D4210 D4211
6 6 D4182 D4183 D4184 16 16 D4212 D4213 D4214
7 7 D4185 D4186 D4187 17 17 D4215 D4216 D4217
8 8 D4188 D4189 D4190 18 18 D4218 D4219 D4220
9 9 D4191 D4192 D4193 19 19 D4211 D4222 D4223

Nota: O LCD OP07/08 automaticamente mostrará os dados lidos dos registros correspondentes e escreverá os

dados para registros relevantes.

Há até 20 (Nr.0~Nr.19) grupos disponíveis para o modo de usuário 2.
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(6) Modo do usuário 3 (0 ­ 19)

Quando,sob outro modo, D8284 é programado para 6, a tela entrará no modo de usuário 3.

Será escrito 6 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

Tela LCD

Posição 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Primeira
linha

N O C U R R E N T S E T T I N G

Segunda
linha

2 0 6 5 5 3 . 5 6 5 5 3 . 5

D8286: define o número máximo.

D8293: define o número de início/partida para o modo do usuário 3.

D8297: define o formato do valor 1 pré-programado:

Byte alto mostra número de dígitos (faixa: 1~5, outros números serão por padrão 5).

Byte baixo mostra número de dígitos decimais menor que o número de dígitos (faixa: 0~4, outros números serão

por padrão 4).

Registro de informações (valor atual e valor de ajuste):

Nr Grupo D8293
Valor
atual

Valor de
ajuste

Nr Grupo D8293
Valor
atual

Valor de
ajuste

0 0 D4224 D4224 10 10 D4234 D4234
1 1 D4225 D4225 11 11 D4235 D4235
2 2 D4226 D4226 12 12 D4236 D4236
3 3 D4227 D4227 13 13 D4237 D4237
4 4 D4228 D4228 14 14 D4238 D4238
5 5 D4229 D4229 15 15 D4239 D4239
6 6 D4230 D4230 16 16 D4240 D4240
7 7 D4231 D4231 17 17 D4241 D4241
8 8 D4232 D4232 18 18 D4242 D4242

9 9 D4233 D4233 19 19 D4243 D4243

Nota: LCD OP07/08 automaticamente mostrará os dados lidos dos registros correspondentes e escreverá os

dados para registros relevantes.

Há até 20 grupos (Nr.0~Nr.19) disponíveis para o modo de usuário 3.

N o . C U R R E N T S E T T I N G

0 1 2 0 0 0 3 0 00

Default display

Number Present value Preset value Cursor

Display Padrão

Número Valor Atual Ajuste do valor Cursor
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(7) Modo do usuário 4 (0-15)

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 7, a tela entrará no modo de usuário 4.

Será escrito 7 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

Tela LCD

Posição 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
Primeira linha R i s i n g m o t o r : = O N

Segunda linha 0 1 O N O F F

O conteúdo da primeira linha do LCD corresponderá a um arquivo (File). Por exemplo, D8280+No.=1, o LCD

mostrará os primeiros 16 caracteres do arquivo 1 (File 1).

Posição do
LCD

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

R i s i n g m o t o r :
File 1

D2000 D2001 D2002 D2003 D2004 D2005 D2006 D2007

D8286: define o número máximo.

D8294: define o número de início para o modo do usuário 4.

Informações da bobina (status on/off ):

Nr Grupo D8294 Bobina
(status on/off)

Nr Grupo D8294 Bobina
(status on/off)

0 0 M1600 8 8 M1608

1 1 M1601 9 9 M1609
2 2 M1602 10 10 M1610
3 3 M1603 11 11 M1611
4 4 M1604 12 12 M1612
5 5 M1605 13 13 M1613
6 6 M1606 14 14 M1614
7 7 M1607 15 15 M1615

Nota: O LCD OP07/08 automaticamente mostrará os dados lidos dos registros correspondentes e escreverá os

dados para registros relevantes.

Há até 16 grupos (Nr.0~Nr.15) disponíveis para o modo de usuário 4.

R i s n g m o t o : = O N

0 2 O N

i r

O F F

ON/OFF State

Preset state CursorNumber

Action information, group number + D8280 file

(only 16 characters available)
Texto arquivo D8280 (16 caracteres)

Número Ajuste do estado Cursor

Estado Atual
ON/OFF
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(8) Modo display 1

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 8, a tela entrará no modo 1.

Será escrito 8 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

Tela LCD

D8280: define o número do arquivo (File), que mostrará 20 caracteres.

D8291: define o número de início para o modo do usuário 1.

D8297: define o formato do valor 1 pré-programado:

Byte alto mostra número de dígitos (faixa: 1~5, outros números serão por padrão 5).

Byte baixo mostra número de dígitos decimais menor que o número de dígitos (faixa: 0~4, outros números

serão por padrão 4).

Se D8297=0502H, o primeiro número mostrará 5 dígitos e 2 dígitos decimais.

D8298: define o formato do valor 2 pré-programado (ajuste é igual ao D8297).

D8299: define o formato do valor 3 pré-programado (ajuste é igual ao D8297).

D8300: define o formato do valor 3 pré-programado:(1 mostra o sinal ‘+’, 2 mostra o sinal ‘-’ outros mostram

nenhum sinal).

Registro de informações:

Valor do display 1 Valor do display 2 Valor do display 3
D4244 D4245 D4246

(9) Modo display 2

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 9, a tela entrará no modo 2.

Será escrito 9 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

Tela LCD

e n W e i g

4 0 3 0 00

g T e m p

0 0 2 0 00

D8280 file

Preset value 1 Preset value 2 Preset value 3 Cursor

L

Valor Display 1 Valor Display 2 Valor Display 3 Cursor

Arquivo D8280

L e h W e

4 0

n i g h t

0 0 2 0 00

g t

Preset value 1 Preset value 2 Cursor

D8280 file

Valor Display 1 Valor Display 2 Cursor

Arquivo D8280
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D8280: define o número do arquivo (File), que mostrará 20 caracteres.

D8297: define o formato do valor 1 pré-programado:

Byte alto mostra número de dígitos (faixa: 1~5, outros números serão por padrão 5).

Byte baixo mostra número de dígitos decimais menor que o número de dígitos (faixa: 0~4, outros números

serão por padrão 4).

Se D8297=0502H,o primeiro número mostrará 5 dígitos e 2 dígitos decimais.

D8297: define o formato do valor 2 pré-programado (ajuste é igual ao D8297).

Registro de informações:

Valor do display 1 Valor do display 2
D4247 D4248

(10) Modo display 3

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 14, a tela entrará no modo 3.

Será escrito 14 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

Tela LCD

D8280: define o número do arquivo (File), que mostrará 20 caracteres.

Registro de informações:

Registro do display

D4271

Nota: O LCD OP07/08 automaticamente mostrará o status lido do D4271. O Bit 15 será mostrado à esquerda.

Quando este bit é igual a 1, o LCD mostrará o sinal, quando for 0, mostrará .

(11) Modo display 4

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 15, a tela entrará no modo 4.

Será escrito 15 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

i sM t ao n t r u sto :
D8280 file

Display D4271 status (bit15~ 0)

Arquivo D8280

Registrador D4271 - bits 0~15
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D8280: define o número do arquivo (File),que mostrará 20 caracteres.

D8297: define o formato do valor 1 pré-programado:

Byte alto mostra número de dígitos (faixa: 1~5, outros números serão por padrão 5).

Byte baixo mostra número de dígitos decimais menor que o número de dígitos (faixa: 0~4, outros números

serão por padrão 4).

Se D8297=0502H, o primeiro número mostrará 5 dígitos e 2 dígitos decimais.

D8298: define o formato do valor 2 pré-programado (ajuste é igual ao D8297).

D8299: define o formato do valor 3 pré-programado (ajuste é igual ao D8297).

D8300: define o formato do valor 1 pré-programado no modo de usuário 1/2 e no modo display 4: (quando

D8300=1 mostra o sinal ‘+’, 2 mostra o sinal ‘-’ outros mostram nenhum sinal),

Registro de informações:

Tela LCD

Número do display Valor do display 1 Valor do display 2 Valor do display 3

D4272 D4273 D4274 D4275

Nota: O LCD OP07/08 automaticamente mostrará os dois dígitos mais baixos como número do display e

mostrará os dados lidos dos D4273,D4374,D4275 nas posições 1, 2 e 3.

(12) Modo de display do histórico de erros (mostrar os últimos cinco erros diferentes)

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 10, a tela entrará no modo de display do histórico de

erros.

Será escrito 10 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

Tela LCD

Posição 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
Primeira linha 1 . C Ó D I G O D E E R R O : 3
Segunda linha L I M I T E 1 E R R O

ERRO CODE :

LIMITE 1 ERRO

1. 003

Nr do histórico do erro Padrão do sistema
Código do ERRO

Lê do file (CÓDIGO DE

ERRO + (D8287) – 1)

N 0 . L e n g W e g T e m p

03 5 5

i

2 3 0

Number Preset value 1 Preset value 2 Preset value 3

D8280 file

Número Valor Display 1 Valor Display 2 Valor Display 3

Arquivo D8280
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Para mostrar os últimos cinco erros diferentes;

O D8287: define o arquivo (File) de inicio do erro.

As teclas Up e Down estão disponíveis para ver outros erros.

Registro de informações:

Registro para salvar o código de erro
D4249

No.
Registro para salvar o CÓDIGO DE

ERRO

1 D4250 Último erro
2 D4251
3 D4252
4 D4253
5 D4254

(13) Modo de display de erros

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 11, a tela entrará no modo de display de erros.

Será escrito 11 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

Tela LCD

ERRO CODE :

LIMITE 1 ERRO

00

Padrão Sistema CÓD. DE ERRO

Lê do arquivo

(CÓDIGO DE ERRO

+ (D8287) – 1)

Posição 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
Primeira linha 1 . C Ó D I G O D E E R R O : 3
Segunda linha L I M I T E 1 E R R O

D8287: define o arquivo (file) de inicio do erro.

Entrando neste modo o registro de histórico de erros será atualizado automaticamente.

Pressionar a tecla ESC para sair para a tela inicial ou modificar o D8284 para outro modo.

Registror de informações:
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(14) Modo de display de ensino (1 grupo: 16 passos)

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 12, a tela entrará no modo de display de ensino.

Será escrito 12 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

Tela LCD

Posição 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Primeira linha M O D O E N S I N O : P A S S O = 1 0

Segunda
linha

F i r s t a r m t u r n r i g h t

D8281: define o arquivo (File) de inicio para a instrução de ensino.

Somente de 1~12 estão disponíveis para os registros de ensino, e quanto a outros dígitos, o LCD estará em

branco.

Pressionar a tecla ESC para sair para a tela inicial ou modificar o D8284 para outro modo.

F1 – F12 define o dígito:

Tecla função dígito Tecla função dígito

F1 1 F7 7
F2 2 F8 8
F3 3 F9 9
F4 4 F10 10
F5 5 F11 11
F6 6 F12 12

Registro de informações:

Passo de
ensino nr

Registro
Correspondente

Passo de
ensino nr

Registro
Correspondente

Passo de
ensino nr

Registro
Correspondente

0 D4255 6 D4261 12 D4267
1 D4256 7 D4262 13 D4268
2 D4257 8 D4263 14 D4269
3 D4258 9 D4264 15 D4270
4 D4259 10 D4265
5 D4260 11 D4266

MODO ENSINO :

First arm turn right

10

Padrão Sistema Passo de ensino

Informação lida do

arquivo (passo de

ensino+(D8287) – 1)
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(15) Modo de display F192

Quando, sob outro modo, D8284 é programado para 13, a tela entrará no modo de display F192.

Será escrito 13 para D8285 depois que a tela mudar para este modo.

Este modo deverá cooperar com a instrução F192-NEXT.

Tela LCD

Peso : # #.# # # kg

Entrada: ? ?.? ? ? kg

Arquivo D8280

Arquivo D8281

Cursor localizado no final

Depois que o F192 for habilitado, o OP07/08 salavrá o número do arquivo (File) para ser mostrado no LCD em

D8280, D8281(D8280 é para o LCD Primeira linha, enquanto que o D8281 é para a Segunda linha), e também

salvará os dados mostrados no D8295,D8296.

‘#’ e ‘?’ podem ser colocados em qualquer lugar no arquivo, mas somente os 5 primeiros estarão disponíveis

para entrada e saída.

No lugar de ‘#’ na Primeira linha mostrará os dados no registro D8295, enquanto na Segunda linha, #

mostrará os dados no D8296.

É possível entrar com dígitos no lugar de ‘?’ no LCD. Os dados de entrada para a Primeira linha serão salvos

no registro de dados (número =1 + dígito no D8295).

Pressionar a tecla ESC para sair para a tela inicial ou modificar D8284 para outro modo.




